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物理
本试题卷分选择题和非选择题两部分，共6页，满分100分，考试时间60分钟。
考生注意：
1.答题前，请务必将自己的姓名、准考证号用黑色字迹的签字笔或钢笔分别填写在试题卷和答题纸规定的位置上。
2.答题时，请按照答题纸上“注意事项”的要求，在答题纸相应的位置上规范作答，在本试题卷上的作答一律无效。
3.非选择题的答案必须使用黑色字迹的签字笔或钢笔写在答题纸上相应区域内，作图时可先使用2B铅笔，确定后必须使用黑色字迹的签字笔或钢笔描黑。
4.可能用到的相关参数：重力加速度g取10 m/s2。
选择题部分
一、选择题（本题共18小题，每小题3分，共54分。每小题列出的四个备选项中只有一个是符合题目要求的，不选、多选、错选均不得分）
1． 下列属于国际单位制基本单位的是（    ）	Comment by physics: A
2025年1月浙江学考1
A．s		B．N		C．Wb		D．J
【详解】国际单位制（SI）基本单位共有七个：米（m）、千克（kg）、秒（s）、安培（A）、开尔文（K）、摩尔（mol）、坎德拉（cd）。这些是基本单位，而其他单位均为导出单位（由基本单位通过公式推导得出）。
故选A。

2． 下列物理量属于矢量的是（    ）	Comment by physics: B
2025年1月浙江学考2
A．时间		B．加速度		C．电容		D．电流
【详解】矢量是既有大小又有方向的物理量，标量只有大小而无方向。以下逐一分析各选项：
A．时间：只有大小（如5 s），无方向，是标量，故A错误；
B．加速度：既有大小（如5 m/s2）又有方向（如向上或向下），是矢量，故B正确；
C．电容：描述电容器存储电荷的能力，只有大小（如10 F），无方向，是标量，故C错误；
D．电流：电荷流动的速率，虽有大小（如5 A）和电路中的约定方向，但物理本质为标量（电流密度为矢量，但电流本身不是），故D错误。
本题要求选择矢量，故选B。

3． [image: ]如图所示，北京与重庆间直线距离为1 300 km。小明从北京去重庆，可以乘飞机直飞到达；也可以乘火车经过郑州到重庆；还可以先乘火车到武汉，然后乘轮船沿长江而上到达重庆。他在这三种交通方式中（    ）	Comment by physics: A
2025年1月浙江学考3
A．位移相同
B．第一种方式位移最小
C．第三种方式位移最大
D．路程大小皆为1 300 km
【详解】ABC．位移是初位置指向末位置的有向线段，根据位移的定义可知三种交通方式的位移相同，故A正确，BC错误；
D．路程是物体运动轨迹的长度，可知三种交通方式的路程都不确定且大于等于1300km，故D错误。
故选A。
[image: ]
4． 2024年10月30日，“神舟十九号”载人飞船与空间站完成自主快速交会对接，空间站组合体在轨运行如图所示。若组合体质量为m、离地高度为h，地球质量为M、半径为R，则地球对组合体的万有引力大小为（    ）	Comment by physics: C
2025年1月浙江学考4
A．F = G			B．F = G
C．F = G			D．G
【详解】地球对组合体的万有引力大小 F = G。
故选C。

5． [image: ]在2024年12月的世界举重锦标赛上，中国选手打破两项世界纪录，夺得女子45公斤级抓举、挺举和总成绩三枚金牌，如图所示是比赛中的精彩瞬间。则（    ）	Comment by physics: D
2025年1月浙江学考5
A．杠铃所受重力与对人的压力是一对平衡力
B．杠铃对人的压力与人对地的压力是一对平衡力
C．杠铃所受重力与支持力是一对作用力与反作用力
D．人对地的压力与地对人的支持力是一对作用力与反作用力
【详解】A．杠铃受重力和杠铃对人的压力方向相同，不是平衡力，故A错误；
B．杠铃对人的压力与人对地的压力方向相同，不是平衡力，故B错误；
C．杠铃所受重力与支持力是一对平衡力，故C错误；
D．人对地的压力与地对人的支持力是一对作用力与反作用力，故D正确。
故选D。

6． 如图所示是观察桌面微小形变的装置。在一张大桌子上放两个平面镜M和N，让一束光依次被这两面镜子反射，最后射到墙上，形成一个光点。实验时应（    ）	Comment by physics: C
2025年1月浙江学考6N
M

A．按压两镜外侧的桌面		B．尽量减小平面镜之间的距离
C．按压桌面时观察光点的移动	D．按压桌面时观察镜面的倾斜
【详解】如图所示是观察桌面微小形变的装置，其原理是在一张大桌子上放两个平面镜M和N，让一束光依次被这两面镜子反射，最后射到墙上，形成一个光点。实验时应按压桌面时观察光点的移动来判断桌面发生了形变。
故选C。

7． 如图所示，在水平桌面上放一张白纸，白纸上摆放一条由弧形轨道组合而成的弯道。让表面沾有红色印泥的钢球以一定的初速度从弯道的A端滚入，钢球从出口B端离开后会在白纸上留下一条运动的痕迹。钢球的运动痕迹是图中的（    ）	Comment by physics: B
2025年1月浙江学考7c
B
A
b
a
d

A．a	B．b	C．c	D．d
【详解】物体做曲线运动时，某一点的速度方向为该点轨迹切线方向，可知钢球从B端离开的速度方向沿着管口切线方向，故留下的痕迹为痕迹b。	Comment by physics: 
故选B。

8． 一辆汽车沿着平直公路运动，其v–t图像如图所示，则该汽车（    ）	Comment by physics: B
2025年1月浙江学考8v/(m·s−1)
t / s
8
6
4
2
0
1
2

A．0 ~ 2 s内做匀速直线运动
B．2 s ~ 6 s内做匀速直线运动
C．0 ~ 2 s内位移比6 s ~ 8 s内小
D．0 ~ 2 s内加速度比6 s ~ 8 s内大
【详解】A．根据题图可知0 ~ 2 s内汽车做匀加速直线运动，故A错误；
B．根据题图可知2 s ~ 6 s内汽车做匀速直线运动，故B正确；
C．根据v–t图像与t轴围成面积表示位移可知0 ~ 2 s内位移比6 s ~ 8 s内大，故C错误；
D．根据v–t图像斜率的绝对值表示加速度大小可知0 ~ 2 s内加速度比6 s ~ 8 s内小，故D错误。
故选B。

9． [image: ][image: ]浙江的山间路边，常见到一种俗称“毛栗”的野栗子。如图所示，小明同学挑选了两个形状、大小相同的“毛栗”M和N。M放在中指上，N夹在拇指与弯曲的食指之间，调节手的姿势，使M、N处于同一高度。用食指快速弹击M，使M沿水平方向飞出，同时N被释放并自由下落。则M、N下落至水平地面过程中（    ）	Comment by physics: C
2025年1月浙江学考9
A．M先落地						B．N先落地
C．M弹出速度增大时飞得更远		D．M弹出速度增大时下落时间更长
【详解】ABD．M被弹出后做平抛运动，N做自由落体运动，平抛运动竖直方向的分运动是自由落体运动，运动时间与高度有关，与水平方向初速度无关，M、N处于同一高度，则运动时间相等，M、N同时落地，故ABD错误；
C．水平方向，根据x = v0t可知M弹出速度增大时飞得更远，故C正确。
故选C。

10． 如图所示是自行车的大齿轮、小齿轮和后轮，A、B、C分别为它们边缘上的点。A、B、C的线速度大小分别为vA、vB、vC，角速度大小分别为ωA、ωB、ωC。将自行车后轮架起，转动脚踏板，则（    ）	Comment by physics: B
2025年1月浙江学考10[bookmark: 空白页面]A
B
C

A．vA > vB = vC		B．vA = vB < vC
C．ωA > ωB = ωC		D．ωA = ωB < ωC
【详解】AB．A、B两点在同一条链条上，所以vA = vB

由v = ωr，因为，可得vC > vB
联立有vA = vB < vC，故A错误，B正确；
CD．B、C两点在同一个圆盘上，所以ωB = ωC
由v = ωr

因为
结合vA = vB可得ωB > ωA
联立有ωB = ωC > ωA，故CD错误。
故选B。
[image: ]
11． 如图所示的拖把由拖杆和拖把头构成。小虹同学在水平地面打扫卫生时，保持拖杆与竖直方向的夹角θ = 37°，并用沿拖杆方向大小为25 N的恒力推动拖把头向前移动了1 m，用时1 s。已知拖把头的质量为1.8 kg，与地面间的动摩擦因数为0.3。已知sin37° = 0.6，cos37° = 0.8，若不计拖杆质量，则此过程中（    ）	Comment by physics: A
2025年1月浙江学考11
A．小虹对拖把做功15 J			B．拖把头克服摩擦力做功5.4 J
C．拖把所受重力的功率为18 W	D．小虹对拖把做功的功率为25 W

【详解】A．小虹对拖把做功，故A正确；

B．拖把头克服摩擦力做功

代入数据可得，故B错误；
C．拖把所受重力与拖把的运动方向垂直，拖把所受重力的功率为0，故C错误；

D．小虹对拖把做功的功率，故D错误。
故选A。

12． 匀强磁场中有一个闭合的弹簧线圈，下列能使弹簧线圈中产生感应电流的是（    ）	Comment by physics: A
2025年1月浙江学考12
A
N
S
收缩
B
N
S
向上平移
C
N
S
绕轴转动
D
N
S
向右平移

【详解】A．A选项中弹簧线圈收缩，穿过线圈的磁通量变化，能产生感应电流，故A正确；
B．B选项中弹簧线圈向上平移，穿过线圈的磁通量不变，不能产生感应电流，故B错误；
C．C选项中弹簧线圈绕轴转动，穿过线圈的磁通量不变，不能产生感应电流，故C错误；
D．D选项中弹簧线圈向右平移，穿过线圈的磁通量不变，不能产生感应电流，故D错误。
故选A。

13． [image: ]目前，锂离子电池应用很广，但使用不当会造成安全隐患。如图所示是一款常用规格的锂离子电池，其短路电流高达125 A，则该电池（    ）	Comment by physics: C
2025年1月浙江学考13
A．电动势为9.6 V				B．短路时内阻为33.8 Ω
C．短路时发热功率为462.5 W		D．充满电后可释放2600 J电能
【详解】A．根据题图可知，该电池的电动势为3.7V，故A错误；

B．短路时的内阻为，故B错误；

C．短路时发热功率为，故C正确；

D．充满电后可释放的电能为，故D错误。
故选C。

14． [image: ]将如图所示的电容器正确连接在3.0 V的直流电源两端充电，则（    ）	Comment by physics: C
2025年1月浙江学考14
A．充电完成后两极间电压为5.5 V
B．充电完成后电容器带电量为5.5 C
C．充电完成后电容器带电量为3.0 C
D．带电量为1 C时两极间电压为3.0 V
【详解】A．电容器正确连接在3.0V的直流电源两端充电，则充电完成后两极间电压3.0V，故A错误；

BC．根据题图可知该电容器的电容为1F，充电完成后电容器带电量为，故C正确，B错误；

D．带电量为1 C时两极间电压为，故D错误。
故选C。

15． 如图所示是电场中某一区域的电场线，A、B、C是电场中的三个点，则（    ）	Comment by physics: D
2025年1月浙江学考15C
B
A

A．A点的电场强度最大
B．C点电势比B点电势高
C．正电荷在B点由静止释放后沿电场线运动
D．正电荷从A点移到B点克服电场力做功
【详解】A．电场线越密处场强越大，因此B点电场强度最大，故A错误；
B．根据沿电场线方向电势降低，可知C点电势比B点电势低，故B错误；
C．带电粒子在电场中沿电场线运动应具备的两个条件即电场线为直线和粒子的初速度方向与电场强度方向在同一直线上，由图可知，正电荷在B点由静止释放，不会沿电场线运动，故C错误；
D．从A到B电势升高，根据Ep = qφ可知正电荷电势能增加，正电荷从A点移到B点克服电场力做功，故D正确。
故选D。

16． [image: ]目前，很多智能手机都有加速度传感器。用手托着手机，打开加速度传感器应用程序，手掌迅速向下运动，让手机脱离手掌而自由下落。然后接住手机，观察到手机屏幕上“加速度–时间”关系曲线如图所示，以竖直向上为正方向。曲线最低点、最高点分别为A、B。与A对应的时刻加速度值是 − 10 m/s2，则该手机（    ）	Comment by physics: C
2025年1月浙江学考16
A．与A对应的时刻速度最大
B．与B对应的时刻处于失重状态
C．与A对应的时刻处于完全失重状态
[image: ]D．与B对应的时刻加速度值一定是10 m/s2
【详解】AC．与A对应的时刻向下的加速度最大，处于完全失重状态，此时仍在向下加速，没有达到最大，故A错误，C正确；
B．与B对应的时刻加速度竖直向上，处于超重状态，故B错误；
D．与B对应的时刻加速度向上，且达到最大，根据题图无法得出与B对应的时刻加速度的值，故D错误。
故选C[image: ]

17． [image: ]如图所示是一个电子仪器的核心部分。电子或一价氯离子由静止出发，通过电压为U1的加速电场，然后垂直进入匀强偏转电场。已知偏转极板长为l、间距为d，偏转电压为U2，则（    ）	Comment by physics: B
2025年1月浙江学考17
A．电子射出偏转电场时偏转角度的正切值为
B．电子射出偏转电场时垂直极板面方向偏移距离为
C．一价氯离子通过此核心部分后的速度比电子大
D．一价氯离子通过此核心部分后偏转角度比电子大

【详解】A．电子在加速电场中做匀加速直线运动，则

解得

电子在偏转电场中做类平抛运动，则有

所以


电子在偏转电场中竖直方向有，

所以，故A错误；
B．射出偏转电场时垂直极板方向的偏转位移为y = at2 = ，故B正确；



CD．根据可得一价氯离子和电子射出偏转电场时偏转角度相同，与粒子种类无关。一价氯离子和电子的电量相同，但是一价氯离子质量大于电子质量，根据可得一价氯离子通过加速电场的速度小于电子通过加速电场的速度，粒子通过此核心部分后的速度为，可得一价氯离子通过此核心部分后的速度比电子小，故CD错误。
故选B。

18． 浙江省沿海地区有很多海湾，可利用海湾修建堤坝形成水库，利用海水涨落所造成的水位差来推动水轮机发电。某海湾修建水坝后水面面积为1.0×105 m2。一昼夜大潮、小潮各出现一次，涨潮、退潮均可发电，共发电四次。大潮时坝内、外水位皆可涨至20 m，小潮时皆可涨至19 m。退潮后，无论大潮还是小潮，坝外水位皆降至16 m。发电过程中水面面积视为不变，机械能转化成电能的平均效率为20%，则（    ）	Comment by physics: D
2025年1月浙江学考18
A．此电站一昼夜可发电约2.5×109 J
B．小潮时一次退潮可发电约4.5×109 J
C．大潮时一次涨潮和退潮共可发电约1.6×109 J
D．大潮时一次涨潮坝内可增加水的重力势能约8×109 J

【详解】CD．设海湾面积为S，一次大潮退潮时坝内水的质量

这部分水的重心下落高度

这部分水的重力势能

发电时减少的重力势能

一次落潮所发的电能

该电站大潮时一次涨潮和退潮共可发电约为，故D正确，C错误；

AB．一次小潮退潮时坝内水的质量

这部分水的重心下落高度

这部分水的重力势能

发电时减少的重力势能

一次落潮所发的电能

该电站小潮时一次涨潮和退潮共可发电约为

此电站一昼夜可发电约，故AB错误。
故选D。
非选择题部分
二、非选择题（本题共5小题，共46分）
19． （8分）（1）如图甲、乙所示的实验器材：	Comment by physics: （1）时间，交流
（2）BC
2025年1月浙江学考19（1）
[image: ]
①图甲和图乙是测量________（选填“时间”或“长度”）的仪器，都使用________（选填“交流”或“直流”）电源。
②下列学生分组实验中，可以使用图甲或图乙仪器进行的是________（多选）
A．探究平抛运动的特点
B．测量做直线运动物体的瞬时速度
C．探究加速度与物体受力、物体质量的关系
D．探究向心力大小与半径、角速度、质量的关系
【解析】
（1）图甲和图乙都是打点计时器，用来测量时间的工具，都使用交流电源。
（2）A．探究平抛运动的特点不需要使用打点计时器，故A错误；
BC．测量做直线运动物体的瞬时速度、探究加速度与物体受力、物体质量的关系都需要使用打点计时器，故BC正确；
D．探究向心力大小与半径、角速度、质量的关系不需要使用打点计时器，故D错误。
故选BC。
[image: ]
（2）在“验证机械能守恒定律”实验中。	Comment by physics: （1）重物没有紧靠打点计时器，纸带没有保持竖直
（2）8.35，1.46
2025年1月浙江学考19（2）
①小明同学释放纸带的瞬间如图丙所示，其操作不当之处是________、________（写出两点）；
②纠正①中不当之处后，经准确操作得到如图丁所示的纸带。选取连续打出的点0、1、2、3、4……为计数点，则计数点6的读数为________cm；实验中每隔0.02 s打一个点，则打下计数点7时纸带速度的大小为________m/s（保留三位有效数字）。
[image: ]
【解析】
（1）实验时，应让重物紧靠打点计时器，手拉着纸带的上方，保持纸带竖直，由静止释放，操作不当之处是重物没有紧靠打点计时器，纸带没有保持竖直。
（2）刻度尺的分度值为0.1 cm，需要估读到下一位，根据题图可得计数点6的读数为8.35 cm；

根据匀变速直线运动中间时刻瞬时速度等于该过程平均速度可得打下计数点7时纸带速度的大小

20． （8分）（1）小明同学练习使用多用电表测电阻，他将选择开关置于如图甲所示挡位后，把红黑表笔短接，调节________（选填“A”或“B”）使指针指向电阻“0”刻度。再把两支表笔分别接触电阻两端，表盘和指针如图甲所示，则此待测电阻阻值为________Ω。	Comment by physics: A，60
2025年1月浙江学考20（1）
[image: ]
【答案】
【详解】图中旋钮“A”是欧姆调零旋钮，应调节旋钮“A”进行欧姆调零；

由图可知，指针指示刻度为6，可知待测电阻的测量值为
[image: ]


（2）在“测量电源的电动势和内阻”实验中，小明同学欲测量一节干电池的电动势和内阻。
①实验中部分连线如图乙所示，与电压表相连的导线a端应连接到________（选填“A”、“B”、“C”或“D”）接线柱上。	Comment by physics: （1）B
（2）C
（3）1.50，1.04
2025年1月浙江学考20（2）
[image: ]
②闭合开关，改变滑动变阻器滑片位置，记录多组电压表、电流表示数，在U–I坐标系中描点并拟合。下列拟合方式中，应该选用的是________
A
B
C

③由U–I图像可得这节干电池的电动势E =________V，内阻r =________Ω（均保留三位有效数字）。
【解析】
（1）电压表测量的电压应为路端电压，开关应能控制电路，所以导线a端应连接到B接线柱上。

（2）根据闭合电路欧姆定律
可知U–I图像为直线，应该让大多数的点落在直线上，不在直线上的点，应该均匀分布在直线两边。
故选C。
（3）延长U–I如图所示
[image: ]  

根据闭合电路欧姆定律

可知U–I图像纵轴截距为电源电动势可得

U–I图像斜率的绝对值等于电源内阻C
B
r
甲
乙


21． （8分）如图甲所示是库仑做实验用的装置——库仑扭秤。细银丝的下端悬挂一根绝缘棒，棒的一端是一个不带电的金属小球A，另一端通过物体B使绝缘棒平衡。把一个与A完全相同的金属小球C带上电量 + q后，插入容器并与A接触，随即C和A分开，扭转细银丝，使C和A静止且相距r，如图乙所示，	Comment by physics: （1），C→A，
（2）
（3）减小
2025年1月浙江学考21
（1）C的带电量为________，A所受库仑力方向沿________（选填“C→A”或“A→C”）、大小为________；
（2）取出C，让C和另一个完全相同的不带电金属球接触，再次插入容器。保持C和A距离r不变，求A所受库仑力大小________；
（3）再扭转细银丝使C和A距离增大，则C和A的电势能________（选填“增大”、“减小”或“不变”）。
【解析】（1）C与A完全相同，接触后电量平分，所以C的带电量为 ；
同种电荷相互排斥，A所受库仑力方向沿C→A；

根据库仑定律

此时
则库仑力大小F = 
（2）C和另一个完全相同的不带电金属球接触，电量再次平分，C的电量变为 ，保持C和A距离r不变，根据库仑定律可得Fʹ =  = 
（3）扭转细银丝使C和A距离增大，电场力做正功，根据电场力做功与电势能变化关系，电场力做正功电势能减小，所以C和A的电势能减小。
[image: ]
22． （10分）如图所示，在一次消防演练中，为快速侦察发生火灾的楼层情况，停在地面的无人机在消防员的操控下，竖直匀加速上升h1 = 16 m掠过第一个目标楼层后，随即竖直匀减速上升h2 = 4 m到达第二个目标楼层，并悬停待命。已知无人机质量为2 kg，加速上升阶段升力F1 = 26 N。若无人机飞行时所受空气阻力恒为重力的，求无人机	Comment by physics: （1）a1 = 2 m/s2
（2）F2 = 6 N
（3）t = 5 s
2025年1月浙江学考22
（1）加速上升阶段的加速度大小a1；
（2）减速上升阶段所需的升力大小F2；
（3）全程所需的时间t。

【解析】（1）加速上升阶段，根据牛顿第二定律
解得a1 = 2 m/s2

（2）加速上升阶段，根据速度位移关系

减速上升阶段，根据速度位移关系

根据牛顿第二定律
联立解得F2 = 6 N

（3）全程所需的时间
解得t = 5 s 

23． （12分）一游戏装置的竖直截面如图所示，由倾斜直轨道AB、水平直轨道BC、半径分别为R1 = 0.2 m和R2 = 0.3 m的两个竖直螺旋圆轨道 Ⅰ 和 Ⅱ、水平直轨道CʹG和GʹI、倾角θ = 37°的倾斜直轨道IJ和高度d = 0.9 m的水平高台JK平滑连接而成。除直轨道AB和两个圆轨道光滑外，其他各段轨道的动摩擦因数均为μ = 0.25。游戏开始，一质量m = 0.1 kg的滑块从轨道AB上高度h处静止滑下。若滑块从J点斜拋后落在高台JK上，立即停止运动。已知轨道BC、CʹG和GʹI段的长度均为L = 0.8 m，高台JK段足够长。滑块可视为质点，不计空气阻力。已知sin37° = 0.6，cos37° = 0.8。	Comment by physics: （1）vB = 4 m/s
（2）h0 = 0.7 m
（3）hmin = 2.05 m
（4）1.15 m ≤ h ≤ 1.6 m
2025年1月浙江学考23
[image: ]
（1）若h = 0.8 m，求滑块运动到B点时的速度大小vB；
（2）若滑块恰好能过圆轨道I的最高点，求滑块开始下滑时的高度h0；
（3）若滑块落在高台JK上，且与J点的距离不小于0.48 m，求开始下滑时的最低高度hmin；
（4）若要求滑块不脱离轨道最终停在GʹI，求h的范围。

【解析】（1）滑块从A到B过程，根据机械能守恒定律
解得vB = 4 m/s

（2）滑块刚好过D点，由重力提供向心力，有

滑块开始释放到D过程根据动能定理

解得，h0 = 0.7 m

（3）滑块冲过J点首先需要经过H点，则需要满足

①假设刚好过H点，则满足

滑块从释放到H点过程，根据动能定理

解得，h01 = 1.15 m

②滑块冲过J点后做斜抛运动，水平位移为x，设过J点时速度为vJ，有vJsinθ = gt，

解得
对滑块从释放点到J过程，根据动能定理


解得h02 = 2.05 m
综上所述，可知hmin = 2.05 m

（4）①h最小要求滑块能通过H点，即

设滑块恰好过H点，此后冲上斜面，到达Iʹ点，设高为d1，对滑块从H到Iʹ点过程，根据动能定理
解得d1 = 0.3 m
滑块再从Iʹ点返回水平面，假设在水平面上向左滑动位移x后停止，由动能定理得


解得x = 0.8 m
刚好回到Gʹ点，所以h = 1.15 m为符合题目意图的最小值；

②下滑高度足够大时，滑块回冲出斜坡J点，但是冲出J点后不会再返回，所以滑块最多恰好到达J点。滑块从J点返回水平面，到达Gʹ点时速度为vGʹ，由动能定理

解得

滑块经过Gʹ上升的最大高度为hʹ，由动能定理
解得hʹ = 0.4 m

所以滑块会越过O2高度但是到不了H点，所以，滑块第一次冲上IJ斜坡时到不了J点，设上升最大高度为dʹ，由动能定理
解得dʹ = 0.75 m
滑块从释放点到在斜面上升高度为dʹ过程，由动能定理


解得h = 1.6 m
综上所述，滑块不脱离轨道且停在GʹI之间，h的取值范围为1.15 m ≤ h ≤ 1.6 m
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